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1. Введение

Настоящий документ является руководством оператора, содержащим сведения о назначении программного обеспечения, области применения, применяемых методах, классах решаемых задач, ограничениях для применения, минимальном составе аппаратных средств, а также сведения для обеспечения процесса общения оператора с программой чтения значений каналов прибора в процессе ее выполнения.

2. Назначение

Программа arch_read_vх  предназначена для проверки работоспособности модуля архивации входящего в состав прибора БПР 03  и изучения работы прибора, в условиях предприятия изготовителя.

3. Технические характеристики, требования к аппаратному и программному обеспечению.

Программа может быть установлена компьютер совместимый с PC AT с процессором не ниже Celeron 366 .  Требования к оперативной памяти : не менее 2 Gb. Требования к жесткому диску: свободное пространство не менее 4 Mb. Требование к монитору: SVGA не менее 15 дюймов, с разрешением не менее 1024x768 16 цветов (оптимально 1024х768, 15 дюйма, 32 битные цвета). Операционная система Windows 7(запуск от лица администратора). 
4. Комплектность поставки

Исполняемый файл на электронном носителе и этот файл справки в виде электронного документа.

5. Установка

Специальной установки программа не требует. Перед началом работы необходимо в том месте диска, куда необходимо установить программу завести каталог.  В этот каталог необходимо скопировать все поставляемые на носителе файлы. Для удобства работы можно для exe файла создать ярлык и перетащить его в любое требуемое место.

6. Подготовка к работе

Сделать операции из предыдущего пункта.  Запустить программу двойным нажатием по имени исполняемого файла.  В ряде случаев , когда произошло изменение подключенных к системе дисков возможно длительное ожидание программы ответа системы при обращении к исчезнувшему диску. Программу при этом рекомендуется снять с исполнения диспетчером задач.
7. Работа с программой

Файл архива помещается в съемный носитель, в каталог с именам вида : “BPRnnnnn”, где nnnnn= номер прибора младшее беззнаковое целое.

Сам файл архива имеет имя “Ammddhh”,  где mm  месяц  , dd день месяца и hh час записи файла архива.

Число кадров в памяти 131070.
Файл архива содержит данные в упакованной форме. Для перевода его к текстовому виду может использоваться данная программа.
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Рисунок 7.1. Внешний вид открытой программы.

7.1. Элементы управления основного окна
Полученный на внешнем носителе файл рекомендуется сохранить в отдельный каталог на компьютере. Преобразованный программой файл будет сохранен в этом же каталоге.
7.1.1. Открытие файла архива.
При нажатии на кнопку Файл в заголовке окна программы появляется меню выбора файла, который нужно обработать.
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Рисунок 7.2. Внешний вид открытой программы. Выбор файла.

7.1.2. Преобразование файла архива к текстовому виду.

[image: image3.png]Voas paina:

Tum gainos:

VgeT ¢popMUpoBaHie TEKCTOBOTO Gaiina apxmsa
Wma TekeToBoro danna apxuea: D:\BPRO12341A040601.t





Рисунок 7.3. Преобразование файла.

Сразу после выбора файла начинается его преобразование в текстовый вид. Этот процесс может занять несколько минут. Преобразованный файл будет сохранен в том же каталоге, что и исходный файл.
8. Сообщения об ошибках

8.1. Сообщения программы. 

В случае, если открытый файл не удается преобразовать в текстовый набор кадров программа выдаст сообщение “Архив не поддерживается этой программой”.
9. Форматы файлов данных

9.1. Формат  файла архива.

Данные в текстовом файле логически организованы как строки. Каждая строка завершается символами возврат строки и перевод каретки. Первые две строки являются текстовыми пояснениями. Остальные строки являются представлением кадров. Одна строка – один кадр. В пределах строки данные разделяются табуляцией.

Последовательность данных в кадре показана ниже.

Название параметра в текущем месте табуляции, представляемого в строке.

Frame 
 Year 
 Month 
 Day 
 Hour 
 Min 
 Sec 
 izm_flow_v 
 izm_flow_v_err_hi 
 izm_flow_v_err_lo 
 izm_flow_v_state 
 izm_flow_v_unit 

Пояснение к параметру:

Кадр 
 Год 
 Месяц 
 День 
 Час 
 Минута 
 Секунда 
 Расход объемный 
 Ошибкак старш. 
 Ошибка младш. 
 Статус 
 Единицы 

Пример 3 строк из файла

0
 65535
 255
 255
 255
 255
 255
 -NAN
   ffff
 ffff
 ffff
 65535  

1
 2019
 8
 2
 11
 20
 38
 0.000000
 0
 0
 0
 0  

2
 2019
 8
 2
 11
 20
 40
 50.002880
 0
 0
 0
 0  

Расшифровка значений параметров кадра:
 9.1.1. Объемный расход. 
IZM_FLOW_V. Float, чтение.

 Величина мгновенного объемного расхода  в выбранных единицах, полученная сразу после обсчета данных измерительного тракта.  Переменная доступна для считывания.  Формат представления плавающего числа фиксированный 0123.
9.1.2. Ошибка измерения. 

IZM_ FLOW_V_ERR_LO. IZM_ FLOW_V_ERR_HI.  Short unsigned int, Чтение.

Целочисленное значение, которое всегда нужно анализировать, прежде, чем использовать измеренное значение.

Таблица 9.1. Назначения битов в регистре ошибок измерения IZM_ FLOW_V_ERR_LO
	15
	14
	13
	12
	11
	10
	9
	8

	NOT_USE
	SENS_EXCH_ERR
	NOISE_ERR
	EMPTY_PIPE
	BED_SUBST
	BED_IZM
	pgm_eeprom
	-

	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0

	
	NUM_ERR
	PWRBAD
	ADC_ERR
	eeprom_ERR
	OVLD
	UDLD
	SENS_ERR


В таблице указаны назначения битов в регистре 
IZM_ LOW_V_ERR_LO. IZM_ LOW_V_ERR_HI будет использоваться для расширенного анализа ошибок. Модуль управляет теми битами, которые соответствуют его устройству. Остальные сбрасываются в 0.

· NUMERR. Ошибка в вычислениях, возможно неплавающие коэффициенты или переполнения при выполнении вычислений.

· PWRBAD. Питание модуля вышло за допустимые границы

· ADC_ERR.  АЦП (если он есть в модуле) не ответил идентификационным кодом или не удалось завершить измерение.

· eeprom_ERR – модуль не может восстановить какие-то данные, хранящиеся в его энергонезависимой памяти.

· SENS_ERR – в том случае, если конструкция модуля позволяет сформировать такой флаг.

· OVLD – измеренный параметр превысил верхний диапазон. 

· UDLD – измеренный параметр ниже минимума диапазона. 

· Pgm_eeprom - ошибка при проверке целостности программной памяти.
· BED_IZM – неудачное измерение. Данное измерение не удалось завершить правильно или есть сомнения в достоверности полученного значения.
· BED_SUBST – параметры среды, поток которой измеряется, вероятно выходят за допустимые границы, что не позволяет достоверно завершить измерение.

· EMPTY_PIPE- датчик не заполнен.

· NOISE_ERR- в сигнале высок уровень шума. Измерение либо невозможно, либо вызывает сомнение.

· SENS_EXCH_ERR – нет связи с измерительным модулем.

· NOT_USE – измерение не производится. Датчик находится в режиме настройки.
Таблица 9.2. Назначения битов в регистре ошибок измерения  IZM_ FLOW_V_ERR_HI
	15
	14
	13
	12
	11
	10
	9
	8

	NOT_RDY
	EL_CLR
	SERV
	SYST_ERR
	SENS2_CUT
	SENS1_CUT
	INTERF
	SIGNAL_STRONG

	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0

	SIGNAL_WEAK
	-
	-
	-
	-
	CUT
	DIAP_OVLD
	DIAP_UNDLD


В таблице указаны назначения битов в регистре 
 IZM_ FLOW_V_ERR_HI. Прибор управляет теми битами, которые соответствуют его устройству. Остальные сбрасываются в 0.

· NOT_RDY –измерительный модуль не готов, считываемые данные нельзя использовать.

· EL_CLR – измерительный модуль проводит очистку электродов считываемые данные нельзя использовать.

· SERV – обслуживание.

· SYST_ERR – ошибка в работе не позволяющая получить годное измерение.

· SENS2_CUT обрыв группы электродов 2.

· SENS1_CUT обрыв группы электродов 1.

· INTERF сильная помеха, проводить измерение не получается.

· SIGNAL_STRONG слишком большой уровень сигнала.
· SIGNAL_WEAK слишком маленький уровень сигнала.
· CUT сигнал ограничен по отсечке.
9.1.3. Статус объемного расхода. 

IZM_ FLOW_V_STAT. Short unsigned int, чтение.

Дополнительные параметры измеренного значения. Целочисленное значение, которое всегда нужно анализировать, прежде, чем использовать измеренное.

Таблица 9.3. Назначения битов в регистре дополнительных параметров измерения  IZM_ FLOW_STAT.

	15
	14
	13
	12
	11
	10
	9
	8

	WAS_READ 
	STAND1
	STAND0
	-
	-
	-
	FLTYPE.1
	FLTYPE.0

	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0

	UNIT


В таблице указаны назначения битов в регистре  IZM_ FLOW_STAT.

· FLTYPE.x. Биты из параметра  FLTYPE означающие тип представления плавающего числа  в измеренном значении давления (остальные плавающие числа представляются в формате 0 1 2 3). В данном модуле всегда зафиксировано как 0 0.
· UNIT. Единицы измерения, в которых передается значение.  См 5.10.

· WAS_READ.   Данное значение уже было прочитано. С того момента оно еще не обновилось.

· STAND1.0.   00 – рабочий расход, 01 – пересчитан к нормальному (0 град Цельсия), 10- пересчитан к стандартному  (20 град Цельсия).

9.1.4. Единицы измерения объемного расхода. 

IZM_FLOW_V_UNIT. Short unsigned int, чтение, запись.

Таблица 9.4. Единицы измерения объемного расхода. IZM_FLOW_V_UNIT.

	15
	14
	13
	12
	11
	10
	9
	8

	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-

	7
	6
	5
	4
	3
	2
	1
	0

	UNIT


Таблица 9.5. Единицы измеренного значения.

	UNIT
	Величина объема

	0
	Кубические метры в секунду

	1
	Литры в секунду

	2
	Кубические метры в час

	3
	Литры в час








PAGE  
1

